PRZEDMIAR ROBOT
MODERNIZACJA DROGI GMINNEJ
W M. HRUSZEW OD KM 0+500 DO KM 1+150

Lp. |Podst ]Opis i wyliczenia Ij.m. Poszcz lRazem
1|ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE
1} D-01.01.01 |Roboty pomiarowe przy liniowych robotach ziemnych - trasa drég
w terenie réwninnym wraz z inwentaryzacja powykonawczg
od km 0+500 do km 1+150 di. 0.650 km
Obmiar: 0.650 km km 0.650
RAZEM 0.650
2|PODBUDOWA
2| D-04.01.01 { Profilowanie i zageszczanie istniejgcej podbudowy zwirowej
pod warstwy konstrukcyjne projektowanej nawierzchni
od km 0+500 do km 1+150 dt. 0.650 km
Obmiar: 650.00 x 5.30 = 3445.00 m* m? 3445.00
RAZEM 3445.00
3| D-04.04.02 {Wykonanie podbudowy z kruszywa famanego o frakeji 0-31,5 mm
grubos¢ warstwy po zageszczeniu 7 cm
Obmiar: 650.00 x 5.30 = 3445.00 m’ m? 3445.00
RAZEM 3445.00
3|NAWIERZCHNIA
4| D-04.03.01 |Mechaniczne skropienie emulsja asfaltowg na zimno
przy zuzyciu emulsji 0.8 kg/m?
Obmiar: 650.00 x 5.00 = 3250.00 m? m? 3250.00
RAZEM 3250.00
5] D-05.03.05a|Nawierzchnia z betonu asfaltowego (warstwa $cieraina)
0 grubosci 5 cm po zageszczeniu
Obmiar. 650.00 x 5.00 = 3250.00 m* m? 3250.00
RAZEM 3250.00
5|ROBOTY WYKONCZENIOWE
6] D-06.03.01 [Pobocza z kruszywa naturainego (pospétki) stabilizowanego
mechanicznie o grubosci 10 cm po zageszczeniu
Obmiar: (650.00 x 1.00) x 2 = 1300.00 m? m? 1300.00
RAZEM 1300.00
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